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Projet TERECoP
Teacher Education

on Robotics-Enhanced Constructivist 
Pedagogical Methods

Recherche visant à développer l’usage d’activités 
robotiques assistées par ordinateur dans les 
domaines scientifiques et technologiques dans 
l’enseignement secondaire
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TERECoP  : Projet Comenius 2.1

Programme Socrates : programme de 
coopération de l’Union Européenne dans le 
domaine de l’éducation
Huit actions 
Action 1 : Comenius : enseignement scolaire
C21 : formation initiale et continue du 

personnel participant à l’enseignement 
scolaire
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Projet TERECoP
Durée : 36 mois (du  1er octobre 2006 au 30 septembre  2009)

8 Institutions partenaires dans 6 pays :
ASPETE, Patras, Grèce
IUFM d’Aix-Marseille, France
Charles University, Prague, République Tchèque
Université de Pitesti, Pitesti, Roumanie
Universidad Publica de Navarra, Pamplona, Espagne
Université de Padoue, Italie
IT Robotics srl, Vicenza, Italie
Museo Civico de Rovereto, Italie

Coordonnateur : Pr Dimitris Alimisis (ASPETE)
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Objectifs et activités du projet
Objectifs

Inspiré de théories constructivistes (Piaget, Papert), il vise à
développer une formation initiale et continue des enseignants du 
secondaire en sciences et en technologie

Il favorise les échanges d’étudiants dans les 6 pays

Activités

Élaboration  de dispositifs de formation (activités robotiques 
assistées par ordinateur) et mise en œuvre de formations pour 
les étudiants et les stagiaires
Évaluation de ces formations
Harmonisation des pratiques

Diffusion des résultats du projet à la communauté éducative
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Résultats attendus
Élaboration d’une méthodologie pour concevoir des 
activités de robotique assistées par ordinateur et centrées sur 
l’apprentissage constructiviste

Élaboration d’un programme de formation pour 
enseignants et de supports d’apprentissage

Mise en œuvre  de stages de formation pour les enseignants

Harmonisation des pratiques entre enseignants et 
formateurs (plate-forme eClass)

Mise en place d’un réseau international, publication
d’ouvrages, d’articles, communications dans des colloques 
et séminaires.
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Matériel choisi  : 
Robot Mindstorms et brique NXT

Grant Agreement number: 128959-CP-1-2006-1-GR-COMENIUS-C21 2006 – 2518 / 001 – 001 SO2


